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RESUME DE LA THESE

Cetle thése se concentre sur le développement et I’évaluation d’un simulateur de conduite
de fauteuil roulant électrique en réalité virtuelle. Son objectil principal est de permettre
aux usagers de s'entrainer a la conduite de fauteuil roulant électrique dans un
cnvironnement contrdlé et réaliste. Le projet inclut plusicurs ¢tapes @ la validation des
performances de conduite en réalité virtuelle en comparaison avee la conduite réelle mais
aussi la définition de interface la plus adaptée pour une utilisation clinique, afin de
répondre aux besoins spécifiques des personnes en situation de handicap.

Un autre volet de cette thése porte sur la création d’un modéle de proxémie,
spécifiquement adapté aux usagers de fauteuil roulant électrique. Ce modéle de
comportements locomoteurs permet d’intégrer a I'environnement virtuel des interactions
avee des humains virtuels présentant des comportements réalistes. Lacceptabilité de ce
simulateur en milicu clinique est ¢galement ¢évaluée, en tenant compte des retours des
professionnels de santé et des usagers cux-mémes.

La thése souligne en conclusion la nécessité de repenser notre approche du handicap dans
nos comportements locomoteurs en révisant nos modeles d’interaction et en intégrant des
technologies accessibles qui favorisent autonomie et inclusion sociale.

A établir en 1 exemplaire et a remettre au Service de la Recherche 7 semaines avant la date de soutenance.



